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Análise matemática dos gráficos

𝑥 = 𝑓(𝑡)    𝑥(𝑡)  → Posição do corpo em função do tempo
    𝑚 (declive) → Dá a velocidade

𝑣 = 𝑓(𝑡)    𝑣(𝑡)  → Velocidade do corpo em função do tempo
    𝑚 (declive) → Dá a aceleração
    𝐴 (área)  → Dá a distância percorrida

𝑎 = 𝑓(𝑡)    𝑎(𝑡)  → Aceleração do corpo em função do tempo
    𝐴 (área)  → Dá a variação da velocidade
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Movimento (retilíneo) uniforme [no sentido positivo]

𝑥 = 𝑓(𝑡)    𝑥(𝑡) aumenta ao longo do tempo, de forma constante
    𝑚 > 0 mas 𝑘 ⟹ 𝑣 > 0

𝑣 = 𝑓(𝑡)    𝑣 > 0 (mas constante, 𝑘)
    𝑚 = 0 ⟹ 𝑎 = 0
    𝐴 = distância percorrida (no sentido positivo)

𝑎 = 𝑓(𝑡)    𝑎 = 0
    𝐴 = 0 (não há variação da velocidade)
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Movimento (retilíneo) uniforme [no sentido negativo]

𝑥 = 𝑓(𝑡)    𝑥(𝑡) diminui ao longo do tempo, de forma constante
    𝑚 < 0 mas 𝑘 ⟹ 𝑣 < 0

𝑣 = 𝑓(𝑡)    𝑣 < 0 (mas constante, 𝑘)
    𝑚 = 0 ⟹ 𝑎 = 0
    𝐴 = distância percorrida (no sentido negativo)

𝑎 = 𝑓(𝑡)    𝑎 = 0
    𝐴 = 0 (não há variação da velocidade)
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Movimento (retilíneo) uniformemente acelerado [no sentido positivo]

𝑥 = 𝑓(𝑡)    𝑥(𝑡) aumenta ao longo do tempo
    𝑚 > 0, mas variável ⟹ velocidade aumenta

𝑣 = 𝑓(𝑡)    𝑣 > 0, aumenta ao longo do tempo
    𝑚 > 0 mas 𝑘 ⟹ 𝑎 = 𝑘, > 0
    𝐴 = distância percorrida

𝑎 = 𝑓(𝑡)    𝑎 = 𝑘, > 0
    𝐴 > 0 → Dá a variação da velocidade

    Velocidade e aceleração com mesmo sentido!
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Movimento (retilíneo) uniformemente acelerado [no sentido negativo]

𝑥 = 𝑓(𝑡)    𝑥(𝑡) diminui ao longo do tempo
    𝑚 < 0, mas variável ⟹ 𝑣 diminui (mas aumenta em módulo)

𝑣 = 𝑓(𝑡)    𝑣 < 0, diminui ao longo do tempo (mas aumenta em módulo)
    𝑚 < 0 mas 𝑘 ⟹ 𝑎 = 𝑘, < 0
    𝐴 = distância percorrida

𝑎 = 𝑓(𝑡)    𝑎 = 𝑘, < 0
    𝐴 < 0 → dá a variação da velocidade

    Velocidade e aceleração com mesmo sentido!
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Movimento (retilíneo) uniformemente retardado [no sentido positivo]

𝑥 = 𝑓(𝑡)    𝑥(𝑡) aumenta ao longo do tempo
    𝑚 > 0, mas variável ⟹ 𝑣 diminui

𝑣 = 𝑓(𝑡)    𝑣 > 0, diminui ao longo do tempo
    𝑚 < 0, mas 𝑘 ⟹ 𝑎 = 𝑘, < 0
    𝐴 = distância percorrida

𝑎 = 𝑓(𝑡)    𝑎 = 𝑘, < 0
    𝐴 < 0 → Dá a variação da velocidade!

    Velocidade e aceleração com sentido diferente!
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Movimento (retilíneo) uniformemente retardado [no sentido negativo]

𝑥 = 𝑓(𝑡)    𝑥(𝑡) diminui ao longo do tempo
    𝑚 < 0, mas variável, diminuindo ⟹ 𝑣  diminui

𝑣 = 𝑓(𝑡)    𝑣 < 0, mas aumenta ao longo do tempo (diminui em módulo)
    𝑚 = 𝑘, > 0 ⟹ 𝑎 = 𝑘, > 0
    𝐴 = distância percorrida

𝑎 = 𝑓(𝑡)    𝑎 = 𝑘, > 0
    𝐴 > 0 → dá a variação da velocidade

    Velocidade e aceleração com sentido diferente!
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